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Resumen.

Mediante la consideracion de la derivada convectiva, o de Lagrange, del campo
vectorial general, se logra extender la teoria orbital de la dindmica clasica a la teoria orbital
en dinamica de fluidos, dentro del contexto de la teoria de campo unificado covariante
generalizada ECE2. Se desarrolla la derivada de Lagrange como derivada covariante de la
geometria de Cartan. Se demuestra que, si se considera al espacio-tiempo (o éter o vacio)
como un fluido, cambia la teoria orbital clasica debido a la presencia de componentes
adicionales de la conexi6n de espin.
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1. Introduccion.

En documentos recientes de esta serie [1-12], se ha demostrado que los temas
de gravitacion, dinamica de fluidos y dinamica clasica constituyen ejemplos de la teoria del
campo unificado ECE2. Documentos previos de esta serie (www.aias.us y www.upitec.org)
han demostrado que la teoria del campo unificado también abarca la fisica nuclear. En este
documento, se demuestra que la teoria orbital en dindmica clasica se ve afectada si se
considera que la érbita se desarrolla en un espacio-tiempo o vacio que posea una estructura
de fluido. Se demuestra que las derivadas relevantes de la teoria orbital son derivadas de
Cartan de la geometria diferencial. La derivada de Cartan generaliza la derivada material,
convectiva o de Lagrange de la mecanica de fluidos. Si el espacio-tiempo, o éter o vacio, de
trasfondo en el cual se lleva a cabo la érbita es un fluido, entonces la Orbita se vuelve
diferente del resultado conocido de la dinamica clasica. Estas diferencias bien pueden ser
observables en efectos tales como la precesion del perihelio.

Se pretende que este documento sea una sinopsis concisa de calculos detallados
incluidos en las Notas de Acompaiiamiento del documento UFT362, publicados en el portal
www.aias.us. Se refiere al lector a estas Notas en busca de mas detalles. La Nota 362(1) es un
desarrollo preliminar de la derivada convectiva en un sistema de coordenadas polares planas.
La forma final de esta nota es la Nota 362(5), sobre la que se basa la Seccién 2 de este
documento, En la Nota 362(2), se introduce el concepto de un sistema de coordenadas polares
elipticas, con el objeto de eliminar una inconsistencia interna del sistema polar plano. Este
sistema polar eliptico se desarrolla ain mas en el documento UFT363, en preparacion. La
Nota 362(3) es una aclaraciéon de la Nota 362(1). En la Nota 362(4), se demuestra que las
conocidas expresiones para la velocidad y la aceleracion en el sistema polar plano
constituyen ejemplos de la derivada covariante de Cartan, en la que la conexidn de espin es el
generador de rotacion en la estructura polar plana.

En la Seccién 2, se calcula la derivada convectiva del campo vectorial general ¥, y
se utiliza para demostrar que la conocida teoria orbital de la dinamica clasica se ve afectada si
se supone que la drbita se desarrolla en un vacio considerade come fluide, y no en un vacio
considerado como una "nada", como en la dinamica clasica.

En la Seccion 3, se evaliia y se grafica numéricamente el efecto del éter de trasfondo
sobre la velocidad de Coriolis.
2. Efecto de un espacio-tiempo fluido sobre la teoria orbital.

Consideremos la derivada convectiva o de Lagrange del campo vectorial general V:
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en coordenadas polares planas utilizadas para la teoria orbital. Se ebserva que ¥ es una
funcién de ¢, Hf) y &(7). Aqui, y es el campo de velocidad:

v = v (E, v[D), ) Y

En coordenadas polares planas, la Ec. (1) deviene:
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donde se ha utilizado el Teorema de Leibnitz. En coordenadas polares planas, es bien sabido
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Y- ., D€ _ O

eSS &
h@_rz = ° Bgﬁ_.—:"@v—

o 7 e

de manera que la derivada comvectiva de Ves:
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Aqui, @ es la velocidad angular del marco polar plano en rotacién. En formato de
componentes, la Ec. (6 ) es:
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donde el vector completo ¥ es:
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Aqui, ¢ y ¢ son los vectores unitarios del sistema polar plano. En dinamica clasica, el
campo vectorial } se reduce a un vector dependiente del tiempo de la dindmica clasica:

V-V

y no posee dependencia funcional sobre #(7) y 8(7) . Esto constituye la diferencia clave entre
la dindmica cldsica y la dinamica de fluidos, En la dindmica clasica, por lo tanto:
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y este resultado se asume implicitamente en teoria orbital y en cosmologia.
La suposicion (10) simplifica la Ec. (6) a:
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que es la derivada de Cartan de la teoria ECE2 [1-12] con la conexién de espin:
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Este es el generador de rotacion de los ejes del sistema polar plano. En la Nota 362(4) se
muestra con todo detalle que si ¥ (/) representa el vector posicion dependiente del tiempo 7(7)
del sistema polar plano, entonces la velocidad orbital viene dada por la derivada de Cartan:
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En notacion vectorial, la velocidad orbital es la conocida:
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de la dindmica clasica de sistemas en rotacion. Si ¥ (#) representa el vector de velocidad
dependiente del tiempo v (7) del sistema polar plano, entonces la aceleracién orbital viene
dada por la derivada de Cartan:
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En notaci6n vectorial, esta es la conocida aceleracion en el sistema polar plano:
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Los términos en go son las aceleraciones de Coriolis. En documentos UFT previos, se ha
demostrado que las aceleraciones de Coriolis desaparecen para cualquier orbita plana en
dinamica clasica:
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de manera que la aceleracion de la érbita plana en dinamica clasica es:
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lo cual conduce a la conocida ecuacion de Leibnitz:
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En dindmica clésica, el espacio-tiempo de trasfondo (o vacio o éter) es una "nada".
Esto constituye una suposicién antropomorfica que se origina en el siglo XVII. Es bien



sabido en fisica contemporanea que el vacio se encuentra ricamente estructurado. Si se
supone que el vacio se encuentra gobernado por la dinamica de fluidos, como en recientes
documentos de la serie UFT, entonces la conexion de espin (13) de la dinamica clasica
deviene en la siguiente conexion de espin de 1a dindmica de fluidos:
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La velocidad de Coriolis de una drbita se generaliza a:
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y la aceleracion de Coriolis de una 6rbita se generaliza a:
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El cambio de la dindmica clasica a la dinamica de fluidos significa que:
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Por ejemplo, los componentes usuales de velocidad orbital:
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se generalizan mediante el empleo de:

de manera que devienen:
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La velocidad completa de Coriolis es:
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y el cuadrado de la velocidad orbital es:
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El conocido resultado newtoniano:
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cambia por la presencia de un espacio-tiempo, éter o vacio fluido. En la Ec. (35) a es el
semieje mayor de una orbita eliptica para un objeto con masa m que gira en Orbita alrededor
de un objeto con masa M que se encuentra fijo en el foco de la elipse. Aqui, G es la constante
de Newton. Seria posible explicar la precesion orbital mediante los componentes de la

conexion de espin del éter.



3. Analisis numérico y grafico del efecto del éter.
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