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Resumen.

Se utiliza la ecuacion de Binet de la dinamica de fluidos de la Teoria ECE para
deducir una érbita plana con precesion, la cual puede compararse con la 6rbita plana general
deducida en el documento UFT328 a través de la solucion simultanea del hamiltoniano y
lagrangiano de la relatividad ECE2. Se utiliza un analisis lagrangiano tridimensional para
demostrar que las aceleraciones de Coriolis de cualquier 6rbita plana desaparecen como
resultado de un potencial central. Esto es el origen de la ecuacion de las orbitas de Leibnitz.
Los métodos se ilustran mediante el movimiento de las estrellas en una galaxia en espiral.
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1. Introduccion.

Recientemente, en esta serie de documentos y libros [1-12] se ha demostrado que
la dindmica de fluidos de la teoria ECE aplicada a orbitas trae como resultado una ecuacion
modificada de Binet en donde el efecto del vacio se analiza a través de la presencia de una bien
definida conexion de espin. En la Seccion 2 de este documento, se utiliza un analisis
lagrangiano tridimensional para demostrar que el vacio, representado por la conexi6n de espin,
resulta en una orbita plana con precesion, tal como se observa experimentalmente. Las
observaciones experimentales pueden utilizarse para medir la conexion de espin. El método
esencial consiste en reemplazar la dinamica clasica por la dinamica de fluidos. El fluido es el
vacio o éter, y en la teoria ECE2 se define mediante la geometria de Cartan. La 6rbita con
precesion, deducida analiticamente en esta forma, se compara con la 6rbita de precesion
general, deducida numéricamente en el documento UFT328, mediante la solucion simultinea
del lagrangiano y hamiltoniano ECE2. Los métodos se ilustran a través de un andlisis del
movimiento de las estrellas en una galaxia en espiral. Este movimiento puede ser hacia afuera
o hacia adentro de la espiral, dependiendo en definiciones basicas. Finalmente se encuentra la
ley de fuerza de la 6rbita con precesion a partir de una ecuacion modificada de Binet.

Este documento constituye una breve sinopsis de célculos detallados que pueden
hallarse en las Notas de Acompaiiamiento del documento UFT365, publicado en el portal
www.aias.us . La Nota 365(1) define los lagrangianos tridimensionales relevantes para el
movimiento relativista y no relativista. La Nota 365(2) analiza la ecuacién modificada de
Binet; la Nota 365(3) constituye el primer paso de un procedimiento iterativo, en el que la ley
de fuerza de la 6rbita con precesion es una ley del cuadrado de la inversa en la primera
aproximacién. Esta Gltima define la elipse con precesion en términos de una conexion de espin
de la dindmica de fluidos ECE2. La Nota 365(4) muestra que las aceleraciones de Coriolis
desaparecen para cualquier 6rbita plana en dindmica convencional, como resultado de suponer
un potencial central de cualquier naturaleza. La Nota 365(5) ilustra los métodos utilizados en
este documento mediante un analisis del movimiento de estrellas en una galaxia en espiral.
Finalmente, la Nota 365(6) define la ley de fuerza para la elipse con precesién como el segundo
paso del procedimiento iterativo de la Nota 365(3).

2. Deduccion de la orbita con precesion.

Consideremos la ecuacion de Binet de la dinamica de fluidos ECE2, deducida en
el documento UFT363:
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en donde la conexion de espin representa el efecto del vacio, éter, o espacio-tiempo y que se

define mediante:
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El sistema de coordenadas polares planas ( r, 6) se utiliza en la Ec. (1) para una masa m que
gira en 6rbita alrededor de una masa M. Aqui, L es el momento angular constante del sistema
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y G es la constante de Newton. En la Ec. (2), la posicion de un elemento del espacio-tiempo
fluido se define mediante:
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En la deduccién de la Ec. (1) se supuso que:
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en la primera aproximacion. En forma mas general, R es una funcion de /(¢) y &(7). En la teoria

orbital de la dinamica clasica:
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En la primera aproximacion se supone que
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en la Ec. (1), es decir, que la fuerza es una ley del cuadrado de la inversa central. Suponemos
que la orbita es la elipse con precesion:
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donde f{r) es una funcion a determinarse. Para muy pequefias precesiones, tales como las del
Sistema Solar, la orbita es una elipse:
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y un analisis tradicional [1-12] muestra que:
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donde a es la semi latitud recta. Se deduce entonces que:
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es decir
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Esta es la ecuacion:
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Su solucion es:
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De manera que:
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Se deduce entonces que:
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Por lo tanto, la elipse con precesion es:

Q. E. D. En la Seccién 3 se compara este resultado analitico con el resultado numérico del
documento UFT328, obtenido por solucion simultinea del hamiltoniano y lagrangiano de la
teoria ECE2. Experimentalmente:
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con un alto grado de precision, donde ¢ es la velocidad de la luz en el vacio. De manera que la
conexion de espin puede hallarse experimentalmente para cualquier 6rbita plana.

Tal como se describié en la Nota 365(4), una comprension completa de las 6rbitas
planas en la dinamica cldsica requiere del empleo del hamiltoniano en tres dimensiones:
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y del lagrangiano en tres dimensiones:
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donde la velocidad se define mediante:
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La ecuacion tridimensional de Euler Lagrange:
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da la ley de fuerza:
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En coordenadas polares planas:
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Para un potencial central (uno que depende sélo de r):
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de manera que la ley de fuerza deviene:
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En coordenadas polares planas:

La Ec. (30) muestra que la aceleracion de Coriolis desaparece para cualquier 6rbita plana si se
supone que la ley de fuerza es central. La Ec. (29) es la ecuacion orbital de Leibnitz, y puede
re-expresarse como la ecuacion de Binet de la dindamica convencional:

FN -~ (4 )

Para ilustrar el empleo de la ecuacion de Binet, consideremos la Nota 365(5), la
cual analiza la 6rbita en espiral hiperbélica:
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Se deduce, a partir de la ecuacion de Binet, que: %
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La fuerza (33) es una fuerza centrifuga hacia afuera, y la Ec. (34) muestra que no hay una
fuerza de atraccion. En este caso:
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que muestra que las estrellas se mueven hacia adentro. Existe una contradiccion entre las Ecs.
(33) y (36). Esta contradiccién se resuelve mediante el cambio de signo de la velocidad angular:
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de manera que la Ec. (36) cambia a:
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Las Ecs. (33) y (38) muestran en forma consistente que las estrellas se mueven hacia afuera a
partir de una gran masa central M.

Sin embargo, si se supone que:
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junto con la Ec. (37), se deduce entonces que:
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La fuerza centrifuga a partir de las Ecs. (33) y (39) es: ,
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y tiene un valor positivo, lo cual significa que es una fuerza atractiva. Las Ecs. (39) y (41)
muestran que las estrellas se mueven hacia adentro. El movimiento de las estrellas en una
galaxia espiral es complicado, y debe de determinarse experimentalmente. Lo anterior sélo
busca trasmitir un simple analisis de modelo.

Finalmente, como en la Nota 365(5), la ley de fuerza para la érbita (17) se encuentra
utilizando la ecuacion modificada de Binet (1). Se utiliza algebra computacional para eliminar
posibles errores humanos, y el resultado muestra que la ley de fuerza no es aquella utilizada en
la teoria incorrecta de Einstein.



3. Analisis grafico y computacional adicional.
Se sabe que una orbita eliptica sin precesion es
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Inspeccionaremos el efecto de diferentes tipos de precesion. En el modelo de precesion
simplificado de la teoria ECE, la seccion cdnica eliptica con una precesion constante se
describe mediante
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y A es una pequefia constante positiva. La forma general, con un factor angular no constante,
es:
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A partir de (17) tenemos: /1 + 025,
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Esto significa que la conexion de espin 2 es funcion de 6 y no es constante. La forma exacta
de f(0) podria determinarse numéricamente, a partir de la solucion numérica del problema
orbital relativista, como en UFT328. Sin embargo, esto es dificil de extraer, de manera que
llevamos a cabo un enfoque analitico que da lugar a un comportamiento similar a la Fig. 8 en
UFT 328. Utilizamos

(46)
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Los diferentes modelos para el factor x, (44) y (47), se representan graficamente en la Fig. 1.
La funciéon f(0) oscila alrededor del valor constante de 1 - A4. Para el modelo de calculo
seleccionamos

A4=0.05, a=1, €=0.3.

Las orbitas correspondientes, 7o, 71, 2, que dependen de 6, se representan graficamente en la



Fig. 2. Puede apreciarse que los méximos y minimos (aphelio y perihelio) son mayormente
idénticos para ambos tipos de precesion, pero las drbitas completas son diferentes. Esto también
puede verse a partir de las graficas de las orbitas polares, la Figs. 3 y la Fig. 4, donde las orbitas
r1'y r2 se comparan con la orbita sin precesion ro. El factor variable f{6) provoca que la orbita
se vea mas irregular, comparada con la érbita con factor de precesion constante.

Los tres tipos de enfoques de orbita, ro, 1 y 72, se han utilizado en la ecuacion de Binet (1). La
orbita newtoniana r, conduce a
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que es la ley de fuerzas newtoniana, re-expresada con las constantes L y a. Cuando se inserta
la 6rbita de seccion conica (43) de la teoria x, el resultado es
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Esto es, obviamente, una combinacion de una fuerza funcion de 1/72 y una fuerza funcion de
1/, como se sabe de investigaciones previas.

Utilizando la forma mas general (47) conduce a una expresion mucho mas complicada F>(r)
que, sin embargo, puede representarse graficamente. Las tres formas de la ecuacion de fuerza
de Binet se representan en la Fig. 5. Los resultados se asemejan a las orbitas (Fig. 2), pero hay
una caida de fuerza para el caso F> que pudiera ser inducida por la forma analitica (47).
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Figura 1. Modelos del factor de precesion orbital x.
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Figura 2. Orbitas ro, 1, 72 en funcién de 6.
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Figura 3. Orbita polar de las érbitas r, , 71.
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Figura 4. Orbita polar de las orbitas ro , r2.
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Figura 5. Fuerza radial a partir de la ecuacién de Binet para ro, 71, 72.
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