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Resumen.

Se demuestra que todas las precesiones de un objeto de masa m que gira en orbita
alrededor de un objeto de masa M puede describirse mediante un elemento lineal
infinitesimal covariante segin ECE2, definido en un espacio con torsion y curvatura finitas.
Ejemplos importantes incluyen la precesion gravitacional, atribuida previamente a la
relatividad general einsteiniana (RGE), la precesion de de Sitter o geodética y la precesion de
Lense Thirring. Estas se describen de una manera sencilla y transparente mediante una
rotacion del elemento lineal ECE2. Esta teoria conduce a una severa critica de la reduccion de
datos de la sonda Gravity Probe B.
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1. Introduccion.

En los documentos inmediatamente precedentes de esta serie [1-41] se ha
demostrado que el origen de la precesion es la fluctuacién del espacio-tiempo. En este
contexto, “espacio-tiempo” se interpreta como el vacio o éter, y aparece una fuerza
gravitacional debido al vacio como parte de la ecuacién de fuerza ECE2. En una érbita casi
circular, la precesion debida a esta fuerza puede calcularse utilizando el conocido método del
apside. En la Seccion 2, se demuestra que todas las precesiones presents, cuando un objeto de
masa m gira en 6rbita alrededor de un objeto de masa M, pueden describirse por rotacién del
elemento lineal infinitesimal covariante ECE2, que se define en un espaciotiempo con torsion
y curvatura finitas. Las precesiones atribuidas a la relatividad general einsteiniana (RGE)
pueden explicarse de una manera mucho mas sencilla a través de la velocidad de la rotacién
del elemento lineal. La RGE ha sido refutada muchas veces en la serie de documentos UFT,
publicada en el portal www.aias.us, y en forma independiente por Stephen Crothers.

Este documento consiste en una breve sindpsis de calculos en las Notas de Acompafiamiento
de UFT405, publicadas en el portal www.aias.us. La Nota 405(1) describe las precesiones de
Thomas, Lense Thirring y geodética, junto con la precesion einsteiniana. Estos resultan
conceptos obsoletos del modelo establecido, y se efectia una resefia de los mismos sélo por
referencia. La Nota 405(2) desarrolla la precesion orbital como la rotacién del elemento lineal
infinitesimal covariante ECE2. La Nota 405(3) describe la precesion geodética de una manera
similar. La Seccién 2 se basa en las Notas 405(4) y 405(5), que desarrollan una teoria
covariante ECE2 para todas las precesiones.

El proceso de reduccion de datos utilizado en la sonda Gravity Probe B sufre aqui
una critica severa. Por ejemplo, la precesion gravitacional einsteiniana se omite
completamente, y las precesiones de de Sitter y de Lense Thirring se separan de un modo
arbitrario. En general, las tres precesiones ocurren en la 6rbita de m alrededor de M. Lo tnico
que puede observarse es su suma. Esto siempre se cumple para cualquier 6rbita, por ejemplo
un planeta que gira alrdedor de un sol en rotacion, un satélite que gira alrededor de la Tierra
en rotacion, y demas. Resulta imposible aislar cada precesion sin asumir la teoria que es
objeto de la demostracion.

2. Teoria general de todas las precesiones.

Consideremos la ecuacion ECE2 de la 6rbita de m alrededor de A/
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vectorial de la teoria ECE2. La fuerza del vacio es:
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y produce cualquier precesion observable.

Se considera que el origen de cualquier precesion es la rotacion del elemento lineal
covariante ECE2:
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en las coordenadas polares planas ( 7, ¢ ). La rotacion se define mediante:
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donde w, es la velocidad angular de la rotacion y ¢ es el tiempo. El elemento lineal
infinitesimal en rotacion es:
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en donde la velocidad angular covariante ECE2 es:
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La misma rotacion produce:
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de manera que la precesion, en una rotacion de 2, es:
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donde la velocidad lineal v se define mediante:
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entonces la precesion es:
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Se afirma a nivel experimental que la precesion segin RGE de un objeto m que
orbita alrededor de un objeto M en cualquier lugar del universo es:
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donde a es el semieje mayor y € es la excentricidad. Notese cuidadosamente que no se asume

que esto se deba a RGE, porque ésta ultima teoria ha sido refutada de muchas maneras

diferentes, en especial en el célebre UFT88, publicado en el portal www.aias.us. La Ec. (13)

se interpreta como un resultado experimental de la astronomia. A partir de las Ecs. (12) y (13)
la velocidad v necesaria para producir los datos experimentales en forma exacta es:
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Para la sonda Gravity Probe B:

5.98 x 10* kg Lg)
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de manera que:
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Se afirma a nivel experimental que la precesion geodética de la sonda Gravity Probe B
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y se afirma experimentalmente que la precesion de Lense Thirring de la sonda Gravity Probe
Bes:

A‘%LT: 2,25 x 16" wmAiauce por o/%&a el 6PR .

Utilizando la Ec. (12) con las Ecs. (16) a (18) se encuentra que:
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a partir de:
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Por lo tanto, la teoria covariante ECE2 produce cada resultado con las velocidades (19) a
(21) de rotacion del elemento lineal infinitesimal covariante ECE2, Q. E. D.

Sin embargo, los métodos de reduccion de datos de la sonda Gravity Probe B
omiten por completo la consideracion de la mayor de las precesiones, la precesion RGE (19).
La segunda en importancia es la precesion geodética o de de Sitter (20), y la menor de las tres
es la precesion de Lense Thirring (21). La sonda Gravity Probe B podria haber observado
solo la suma de las tres precesiones y no podria haber aislado cada precesion sin suponer
alguna teoria. Probablemente supuso la teoria de RGE, la cual es incorrecta de muchas
maneras. De manera que la sonda Gravity Probe B no podria haber demostrado la RGE con
una alta precision. Esto pareciera obvio en retrospeccion. No s6lo resulta esto una dificultad
insuperable en la sonda Gravity Probe B, sino también en cualquier afirmacién de haber
demostrado la RGE con precision. De manera que no hay forma en que se pudiese haber
demostrado la RGE a partir de esos datos. No podria haberse demostrado en forma
cualitativa, y menos ain con alta precision.

En la fisica ECE2 aceptamos el hecho de que la precesion realmente observable
puede describirse mediante una velocidad v de rotacion del elemento lineal ECE2. En la
fisica ECE2 no se acepta la existencia separada de las tres precesiones del modelo establecido
* de la fisica.

En documentos inmediatamente precedentes se demostré que la ecuacién de
fuerza ECE2 produce la precesion:
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donde w es la magnitud de @ , y donde (8r.67) es la fluctuacion cuadritica media
promediada del vacio. Definiendo:
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la Ec. (23) puede expresarse como:
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Tanto el paquete Maxima como el Wolfram dan la solucion:
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donde C; es una constante de integracion. Suponiendo que es igual a cero:
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A partir de la Ecs. (12) y (27):
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Aceptando las Ecs. (19) a (21) por motivos de argumento, entonces:
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Sin embargo, todo lo que puede afirmarse es que la sonda Gravity Probe B haya observado la
* suma de las tres precesiones:

Ap= B + Dt Bl = L7A % 10T el por oxbibede GFB. (52

y no resulta posible separar las precesiones entre si de alguna manera significativa.
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