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Resumen.

Se muestra que la rotacion de de Sitter de un marco de referencia posee numerosos
efectos sobre la dinamica relativista y no relativista dentro del contexto de la teoria de campo
unificado covariante segin ECE2. En un nivel clasico, se demuestra que la rotacion del marco
de de Sitter conduce a la precesion orbital y al encogimiento orbital, que son las principales
caracteristicas del pulsar binario de Hulse Taylor. La teoria completa ECE2 es relativista, y la
rotacion de de Sitter produce precesion relativista y muchas otras caracteristicas, tales como
dilatacion del tiempo y contraccion del espacio, y en relatividad ECE2 la rotacion de de Sitter
se debe a la torsion del espacio-tiempo. Se muestra que la rotacion del marco de referencia
constituye el origen de varios efectos novedosos del vacio.

Palabras clave: relatividad ECE2, teoria clasica de la precesion, efectos del vacio debido a la
rotacion de de Sitter.



1. Introduccion.

En el documento inmediatamente precedente de esta serie [1-41], se consider6 el
efecto de la rotacion de de Sitter sobre la relatividad ECE2. En dicho documento se considerd
que la velocidad angular de la rotaciéon de de Sitter era la misma que la velocidad angular de
un objeto m en orbita alrededor de un objeto M. En la Seccién 2 de este documento se elimina
esta restriccion, y se considera a la velocidad angular de la rotacion de de Sitter como diferente
de la velocidad angular orbital. Este desarrollo produce muchos nuevos efectos. La causa de la
rotacion de de Sitter es la torsion del espacio-tiempo, cuya descripciéon se apoya en la
relatividad segiin ECE2. Sin embargo, se muestra que la rotacion de de Sitter también conduce
a la precesion orbital y al encogimiento en un nivel clasico. Estas son las principales
caracteristicas del pulsar binario de Hulse Taylor, producidas sin radiacién gravitacional. En el
modelo establecido de la fisica se considera que estas caracteristicas se deben a la relatividad
general einsteiniana (RGE). Sin embargo, es ben sabido que la RGE esta plagada de errores y
aspectos oscuros. En la Seccion 2 se demuestran varias nuevas refutaciones de la RGE, de
manera que la RGE resulta obsoleta y puede sustituirse por la relatividad ECE2, como es bien
sabido. La rotacion de de Sitter debida a la torsion del espacio-tiempo genera una dinimica
enteramente nueva, tanto en la teoria clasica covariante como en la teoria covariante segiin
ECE2. Se demuestra que produce efectos del vacio a través de las conexiones de espin, de
manera que emerge una multiplicidad de correlaciones cruzadas entre conceptos. Varios de
estos conceptos se han desarrollado en documentos recientes de esta serie.

Este documento constituye una breve sinopsis de extensos calculos incluidos en las
Notas de Acompaiamiento de UFT411, publicadas en el portal www.aias.us. La Nota 411(1)
da una ley universal de precesiones para 6rbitas que pueden encogerse debido a una aceleraciéon
angular distinta de cero. La Nota 411(2) es un resumen comprehensivo de la dinamica clasica
producida por la rotacion de de Sitter , que resulta en 6rbitas con precesion con secciones
conicas, tales como una elipse con precesion. Por lo tanto, la precesion orbital puede describirse
en forma clasica. La Nota 411(3) describe la teoria de la precesion orbital combinada con
encogimiento orbital. La Nota 411(4) desarrolla la teoria de la precesion covariante segin
ECE2. La Nota 411(5) revela varias fallas basicas y novedosas en la RGE, de manera que ya
llegan casi a un centenar las refutaciones de la RGE en la serie UFT publicada en el portal
www.aias.us. En virtud de que la RGE falla por un orden de magnitud en los sistemas estelares
S2, tal como se demostré en el documento UFT410, la misma ha sido silenciosamente
abandonada por los lideres en el campo de la astronomia. La Nota 411(6) desarrolla la teoria
relativista de rotacion y dinamica bajo la rotacion de de Sitter, y desarrolla la conexién de espin
y la fuerza del vacio de la teoria covariante segiin ECE2 a través de la velocidad angular de la
rotacién del marco de referencia. En general, esta rotacion es diferente de la velocidad angular
de m alrededor de M.

2. Precesion clésica y relativista segiin ECE2.

La rotacion de de Sitter se define mediante:
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donde ¢ es el angulo de las coordenadas polares planas 7 y ¢. Aqui, w es la velocidad angular
de la rotacion del marco y ¢ es el tiempo. En general, @) no es la misma que la velocidad angular
orbital de m alrededor de M. La rotacion de de Sitter produce muchos efectos novedosos de
dinamica y dinamica orbital, ambos en un nivel clasico y relativista segain ECE2. En la Nota
411(2) se incluye un resumen de las ecuaciones de la dinamica en el marco de referencia en
rotacion. Las cantidades en el marco en rotacion van sefialadas mediante un apéstrofe ". Los
vectores unitarios del sistema polar plano en el marco en rotacion son:

8‘

=

I

_L_ws¢‘+j_sm¢‘
€, = —Lomp'y Jeosp!

Notese cuidadosamente que los vectores unitarios cartesianos estan fijos y no cambian bajo la
rotacion de de Sitter. En el marco en rotacion:
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y en general:
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El elemento lineal infinitesimal de la relatividad segin ECE2 previo a la rotacion de de Sitter
es:

AS = P =AM A = A ()

donde w es la velocidad newtoniana. La Ec. (1) se aplica a la Ec. (9) de manera que:
z 2.z Z & g =2 z
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Se deduce entonces que:
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La velocidad lineal del marco en rotacion es:
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de manera que:
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El lagrangiano del marco en rotacion es:
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donde g es la masa reducida:

de un objeto m en orbita alrededor de M. La energia potencial gravitacional es:
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Las ecuaciones de Euler Lagrange del marco en rotacion son:
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La Ec. (18) da el momento angular conservado:
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y la Ec. (19) da la ecuacion de Leibniz en el marco en rotacion:

Se considera que la fuerza en el marco en rotacion es:
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donde 2 es el modulo del vector de la conexion de espin. La energia potencial gravitacional U
es un escalar y es independiente del marco de referencia.

Por lo tanto, se considera que la Ec. (1) es el origen de la conexion de espin y el
modulo de la fuerza del vacio:
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Esta es una nueva hipétesis de la teoria ECE2.

La Ec. (21) puede expresarse como la ecuacion de Binet en el marco en rotacion:
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La velocidad angular en el marco en rotacion es:
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donde w es la velocidad angular orbital y w; es la velocidad angular de la rotacion del marco.
Para una orbita, 7 es el tiempo 7" que se requiere para completar una 6rbita. El momento angular
en el marco en rotacién es una constante de movimiento:
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de manera que para una orbita completa:
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es una constante. Si la aceleracion angular dw)/dt es distinta de cero, @ aumenta con el tiempo,
y por ende r debe de reducirse con el tiempo. La orbita debe de encogerse, tal como se observa,
por ejemplo, en el pulsar binario de Hulse Taylor. La radiacion gravitacional no resulta
necesaria para que una Orbita sufra un encogimiento.

El hamiltoniano en el marco en rotacion es una constante de movimiento dada
-H A /u YA —l—

y resulta en la seccion conica del marco en rotacion, por ejempolo, de una elipse:
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es la semilatitud recta en el marco en rotacion:
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es la excentricidad en el marco en rotacion.

por:

Por lo tanto, la rotacion de de Sitter (1) produce la 6rbita:
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Para una 6rbita completa de 2z radianes, la precesion de la orbita se define como:
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La precesion clasica es la velocidad angular del marco en rotacion @; multiplicada por el
tiempo 7' que insume recorrer una 6rbita completa:
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Esto se denomina la ley universal de la precesion clasica.

La velocidad lineal orbital en el marco en rotacion es:
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donde a’ es el semieje mayor de la elipse en el marco en rotacién:

La Ec. (36) es el cuadrado de la velocidad newtoniana en el marco en rotacion:
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para una orbita completa.
En la Nota 411(5) se compara la ley sencilla y elegante (35) con la mucho mas compleja

RGE. Se incluyen todos los detalles en la Nota 411(5) de la usual teoria RGE, que se basa en
la ecuacion de Binet:
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Este método se utiliza, por ejemplo, en un libro de texto tal como el de Marion y Thornton,
capitulo 7.9, tercera edicion, titulado “Classical Dynamics of Particles and Systems” [1-41].
Tal como se muestra en la Nota 411(5), un escrutinio mas cercano de este método revela varios
problemas fundamentales, como sigue:



1) El método de aproximaciones sucesivas resulta valido si y sélo si:
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y para grandes M y pequeiias a esto deja de cumplirse.

2) En la primera aproximacion, el método da:
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y esto no es, en general, una orbita con precesion. Esto puede mostrarse en forma directa a
través de una representacion grafica de la Ec. (42).

La teoria RGE se colapsa en este punto, pero se alega en forma especial en la pagina 269 del
texto de Marion y Thornton para inentar rescatar esta situacion. Esto se reproduce en la Nota
411(5). Marion y Thornton aislan la érbita secular:
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en donde el término
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se agrega a la 6rbita newtoniana, el primer término a la derecha en la Ec. (43). El témmino

correctivo:
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puede representarse graficamente utilizando el paquete matematico Maxima. Por medio de una
inspeccion, puede observarse que:
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porque:
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La RGE sufre un colapso completo en este punto, ya que no existe un limite superior



para ¢. En otras palabras, luego de un numero suficiente de orbitas, el término correctivo se
dispara al infinito, reductio ad absurdum.

3) Los protagonistas de la RGE ya sea que no toman conciencia de estos errores fundamentales,

o simplemente los ignoran en favor del dogma. Esto constituye una burda violacion del espiritu
cientifico. El método utilizado es la implantacion de:
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que es la suposicion que, para pequeiios valores de & /a :
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de manera que la orbita segiin RGE deviene:
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Sin embargo, el término correctivo (45) aun esta presente en la Ec. (48), y persiste la
singularidad. El método para llegar a la Ec. (51) resulta, por lo tanto, completamente
incorrecto.

4)  La ecuacion habitual de la RGE (51) es un ejemplo de la teoria x de ECE, en donde la

orbita es:
v=_ &
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Se sabe, a partir de documentos UFT previos acerca de la teoria x, que la Ec. (52) da resultados
muy intrincados, los cuales no constituyen orbitas fisicamente observables. Estas orbitas solo
son de interés para la matematica pura. Estas funciones se reducen a una 6rbita con precesion
si y solo si:
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A esta altura, la RGE vuelve a sufrir un colapso. Los dogmaticos ignoran las matematicas y
argumentan que, para una Orbita:
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de manera que:
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para pequefios valores de §/a. Finalmente, los dogmaticos llegan a la precesion segun la RGE:
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y continuan al afirmar que esta ecuacion incorrecta debe siempre ser muy precisa, reductio ad
absurdum. En el documento UFT410 se mostr6 que no hay datos en el Sistema Solar con los
cuales poder evaluar la Ec.(56) con algin grado de exactitud. Marion y Thomton utilizan
resultados para tres planetas, los cuales muestran una vaga “coincidencia”. En el sistema estelar
S2, la Ec. (56) falla por un orden de magnitud. La Ec. (56) también falla por completo en el
pulsar binario de Hulse Taylor. Produce la precesion completamente erronea y no resulta en
una orbita con encogimiento. Obviamente, no produce radiacion gravitacional. Con el objeto
de alcanzar la mitica “coincidencia precisa”, los dogmaticos invocan la ecuaciéon de campo no
lineal de Einstein. El mismo Einstein mostré este método en 1936, en cuanto a que NO producia
radiacién gravitacional. De manera que los dogmaticos ya sea que no han tomado conciencia
de este trabajo de Einstein o, una vez mas, no prestan atencion a sus matematicas a fin de
proclamar una precision perfecta.

Finalmente en esta seccion, consideremos el elemento lineal infinitesimal en
rotacion:
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con la Ec. (1):
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Utilizando la velocidad angular orbital:
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donde
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Este resultado generaliza la teoria de UFT410, en donde se supuso que:
W, = 0
Analogamente para
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la Ec. (60) se obtiene con
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Como en UFT410, la precesion covariante segiin ECE2 es:
Ag = ZY \’
mientras que el moédulo de la precesion clasica es:
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El hamiltoniano del marco rotatorio relativista, que corresponde al resultado (65) es:
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y el lagrangiano del marco en rotacion, relativista, es:
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Para demostrar auto-suficiencia, las Ecs. (65), (67) y (68) deben producir la misma precesion.
En documentos UFT previos, se ha mostrado que el hamiltoniano y lagrangiano de marco

estatico también dan o6rbitas con precesion. La precesion clasica (66) constituye un limite de la
precesion relativista. En el marco estatico, este limite se define mediante:
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en donde la velocidad newtoniana es muy pequefia en comparacién con c.

En la Nota 311(6) se considera que la ecuacion de fuerza newtoniana en el marco en
rotacion es:
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es decir, se considera que la rotacién del marco introduce la conexién de espin 2 de la teoria
covariante ECE2. Este concepto resulta consistente con el hecho de que se considera que la
rotacion del marco se debe a la torsion del espacio-tiempo, la cual se define en términos de la
conexion de espin. Las ecuaciones componentes de la Ec. (70) pueden resolverse
simultineamente para producir la precesion. Estas se describen en la Nota 41 1(6). El analisis
puede extenderse directamente a coordenadas polares planas. La ecuacion de fuerza del marco
en rotacion es:
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de manera que la magnitud de la conexién de espin Q puede relacionarse con la velocidad
angular de rotacion del marco, w;. La fuerza del vacio es:

Fllaw) = v

y utilizando los métodos desarrollados en recientes documentos UFT puede expresarse en
términos de fluctuaciones del vacio promediadas isotrépicamente y un desarrollo de la teoria
del corrimiento de Lamb.
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